Popis programu DronTest
Program je primarné urcen k analyze schopnosti bezpilotnich prostfedk( v prostfedi ruseni

fidiciho signdlu. Program je optimalizovan pro praci na tablet-PC. Jeho uUcelem je zaznamenat

dostupné namérené veli¢iny pfi méfeni zaruSitelnosti UAV a tyto veli¢iny nasledné poskytnout

formou databdze k dalsi analyze. Namérené hodnoty jsou ukladany do vnitfni databdze a nasledné

mohou byt exportovana do aplikace MS Excell.

Nastavte podminky méfeni
Zvolte datum
14, zaf 2015 O~
Zvolte Cas
10:57:36 [Eid

—z=<z|

Misto méfeni

VySkov

Zvolte méfeny dron

3D Robotics Ardu X8 -

Zvolte pouZitou rusicku

Jina -
Vzdalenost ruicky od drona [m]
2

Vzdalenost rui¢ky od RC [m]
6

Vzdalenost dronu od RC [m]
3

Vyska letu drona [m]

5

Vzdalenost pozorovatele s
méficimi pfistroji od drona [m]

3

Poznamka

Intenzita signdlu RC

Sila vétru [m/s]
3

Uroveri hluku [dB]
55

Okolni teplota [°]
21

Vlhkost vzduchu [%]
56

Intenzita okolniho
osvétleni [lux]

Uloz zaznam do tabulky nize
a edituj dalSi zaznam

UloZ do souboru Excel a ed
dalsi zaznam

Datum Cas MistoM&Feni  Dron Rusicka SlaVétu  Poznémka  Vzdalenostlan
» 10:55:20 45 __ |vyskov DJIPhanto_. |Jind 5 10

14920150, 10:553422.. | Vyskov DIl Phanto... |Jing 5 5

14920150 | 10:55:37.64.. | Vyskov DIl Phanto... |Jing 5 2

149.20150.. | 10:5549.87.. |Vyskov HA Gravit |Jding 4 0

149.20150.. | 10:56:00.60... |Vyskov HA Gravit |Jding 3 5

14920150 | 10:56:05.64.. |Vyskov HA Gravit |Jding 4 2

14920150 | 10:56:26.40.. | Vyskov 3D Robotics... Jiné 4 0

14920150 10:5628.71.. |Vydkov 3D Robotics... Jiné 4 5

14.9.20150... | 10:57:36.14... |Vyskov 3D Robotics... Jing 3 2 (

« I

Subjektivni viditelnost a slysitelnost drona ve venkovnich podminkéch (pokud je méfena)

Slysitelnost Vibec Minimainé Tiché Normainé Hlasit¢ @ Velmihla

Viditelnost Vibec Sotva Znatelna Znatelna @ Dobra

Pofizena fotografie

Konec aplikace
bez uloZzeni

Smazat zaznamy v

tabulce vyse bez ulozeni do Excel soubor

‘ Konec aplikace a ul




